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1. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, 

соотнесенных с планируемыми результатами освоения образовательной 

программы  Эксплуатация судовых энергетических установок 

В результате освоения ОПОП специалитета обучающийся должен 

овладеть следующими результатами обучения по дисциплине: 
Код 

компете

нции 

Результаты освоения ОПОП 

(содержание компетенций) 

Планируемые результаты освоения 

дисциплины 

ОK-3 

владением математической и 

естественнонаучной культурой как 

частью профессиональной и 

общечеловеческой культуры 

Знать: назначение, основные виды и 

схемы механизмов, принципы их  

действия;  элементы структуры, 

кинематические и динамические 

характеристики механизмов, методы  

их определения;  основы конструирования 

простейших механизмов - методы 

силового расчета и уравновешивания 

механизмов; основы синтеза рычажных, 

кулачковых и зубчатых 

механизмов; основы теории расчета 

усилий в работающем механизме, 

маховике и уравновешивающих грузах. 

классификацию механизмов, узлов и 

деталей, критерии работоспособности и 

влияющие на них факторы.  

 

 

Уметь: определять кинематические и 

динамические характеристики 

конкретных механизмов, геометрические 

параметры механизмов и их звеньев;  

использовать общие методы 

проектирования и исследования 

механизмов для создания конкретных 

машин разнообразного назначения;  

использовать как аналитические так и 

графические методы решения конкретных 

инженерных задач на разных этапах 

подготовки синтеза, анализировать 

условия работы деталей машин и 

механизмов, оценивать их 

работоспособность, пользоваться 

нормативной документацией, соблюдать 

действующие правила, нормы и стандарты 

 

 

Владеть: методами оптимизации 

параметров механизмов и  применения 

соответствующей измерительной 

аппаратуры; принципами синтеза 

оптимальных схем зубчатых, кулачковых 

и рычажных механизмов и методами 

виброзащиты человека и машины; 

методами и средствами обеспечения 

надежности и работоспособности – 

определение внутренних напряжений в 

ПK-1 

способностью генерировать новые идеи, 

выявлять проблемы, связанные с 

реализацией профессиональных 

функций, формулировать задачи и 

намечать пути исследования 

ПK-5 

способностью на научной основе 

организовать свой труд, самостоятельно 

оценить результаты своей деятельности, 

владеть навыками самостоятельной 

работы, в том числе в сфере проведения 

научных исследований 

ПK-12 

способностью и готовностью 

устанавливать причины отказов судового 

оборудования, определять и 

осуществлять мероприятия по их 

предотвращению 

ПK-15 

способностью применять базовые знания 

фундаментальных и профессиональных 

дисциплин, осуществлять управление 

качеством изделий, продукции и услуг, 

проводить технико-экономический 

анализ в области профессиональной 

деятельности, обосновывать 

принимаемые решения по технической 

эксплуатации судового оборудования, 

умеет решать на их основе практические 

задачи профессиональной деятельности 

ПК-23 

способностью и готовностью разработать 

проекты объектов профессиональной 

деятельности с учетом физико-

технических, механико- 

технологических, эстетических, 

экологических, эргономических и 

экономических требований в том числе с 

использованием информационных 

технологий 

ПK-24 

способностью и готовностью принять 

участие в разработке проектной, 

нормативной, эксплуатационной и 

технологической документации для 

объектов профессиональной 

деятельности 

ПK-30 способностью участвовать в 



 

 

Код 

компете

нции 

Результаты освоения ОПОП 

(содержание компетенций) 

Планируемые результаты освоения 

дисциплины 

фундаментальных и прикладных 

исследованиях в области судов и 

судового оборудования 

деталях машин и элементах конструкций, 

расчет на прочность, жесткость, 

выносливость с определением 

долговечности машин. 

 

 ПK-31 

способностью создавать теоретические 

модели, позволяющие прогнозировать 

свойства объектов профессиональной 

деятельности 

 

2. Место дисциплины в структуре образовательной программы  

Дисциплина «Теория механизмов и машин. Детали машин и основы 

конструирования» относится к обязательной базовой части дисциплины 

профессионального цикла. Студент должен быть способен к обобщению, 

анализу, восприятию информации, саморазвитию, повышению своей 

квалификации и мастерства. Реализация цели и задач изучения дисциплины 

базируется на знаниях, полученных студентами по естественнонаучным 

дисциплинам: «Высшая математика», «Физика», «Теоретическая механика», 

«Вычислительная техника и программирование», «Инженерная графика».  

Приступая к изучению дисциплины, студент должен иметь основные 

понятия о естественнонаучных законах, знать основные концепции 

современного естествознания, знать основы компьютерной графики,  

черчения. «Теория механизмов и машин. Детали машин и основы 

конструирования» – наука об общих методах исследования структуры, 

кинематических и динамических характеристик механизмов машин и 

проектирование их оптимальных схем.  

На дисциплине «Теория механизмов и машин. Детали машин и основы 

конструирования» базируется изучение последующих 

общепрофессиональных и профилирующих дисциплин: «Судовые 

энергетические установки», «Эксплуатация судовых вспомогательных 

механизмов, систем и устройств», «Эксплуатация судовых двигателей 

внутреннего сгорания», «Эксплуатация судовых котельных и 

паропроизводящих установок». 

 



 

 

3. Объем дисциплины в зачетных единицах и виды учебных 

занятий 

Общая трудоемкость дисциплины составляет  6  з.е., 216 час. 

Вид учебной работы 

Форма обучения 

Очная Заочная 

Всего 

часов 

из них в 

семестре № 
Всего 

часов 

из них на  

курсе № 

5  6 3 3 

Общая трудоемкость дисциплины 216 72 144 216 144 72 

Контактная работа обучающихся с 

преподавателем, всего 

118 64 54 22 13 9 

В том числе:       

Лекции  68 32 36 14 7 7 

Практические занятия 34 16 18 6 6  

Лабораторные работы 16 16 - 2  2 

Самостоятельная работа, всего 71 8 63 185 129 56 

В том числе:       

Курсовой проект  КП   КР к/р 

Другие виды самостоятельной работы 

-контрольная работа 

- текущий контроль 

-изучение литературы по дисциплине 

- подготовка к лаб. работам  

 

 

 

 

27 

12 

6 

 

27 

9 

6 

 

 

 

4 

50 

50 

18 

 

13 

22 

30 

Промежуточная аттестация:  

КП/КР, экзамен  КП Экз. 

 з/о 

КР 

к/р 

Экз. 

 

4. Содержание дисциплины, структурированное по темам 

(разделам) с указанием отведенного на них количества академических 

часов и видов учебных занятий 

4.1. Содержание лекционных разделов (тем) дисциплины 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела 

(темы) дисциплины 

Содержание раздела (темы) 

дисциплины 

Трудоемкость 

в часах 

1.  Введение 

Введение. Основные проблемы ТММ. 

Основные понятия ТММ. Строение 

(структура) механизмов. Элементы структуры. 

Классификация кинематических пар (КП). 

Основные виды и классификация механизмов.  

4/1 

2.  

Структурный 

анализ и синтез 

механизмов 

Структурный анализ и синтез механизмов. 

Структурные формулы. Избыточные связи. 

Методы синтеза механизмов. Структурные 

группы. 

4/1 

3.  
Кинематический 

анализ механизмов 

Кинематический анализ механизмов. 

Кинематические характеристики. Функция 

положения и передаточная функция механизма 

Кинематический анализ плоских рычажных 

механизмов. Координатный и векторный 

способы кинематического анализа. 

Кинематический анализ плоских механизмов с 

4/1 



 

 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела 

(темы) дисциплины 

Содержание раздела (темы) 

дисциплины 

Трудоемкость 

в часах 

высшими кинематическими парами (ВКП). 

Кинематические характеристики зубчатых 

механизмов с цилиндрическими зубчатыми 

колесами. 

4.  

Динамическое 

исследование 

механизмов 

Динамическое исследование механизмов. 

Динамический анализ, динамические 

характеристики механизмов. Уравнения 

движения механизмов, режимы движения. 

Динамический синтез механизмов  

4/1 

5.  
Силовой расчет 

механизмов 

Силовой  расчёт механизмов. Задача и методы  

силового расчёта. Силы взаимодействия в 

кинематических парах (КП). Общая методика 

расчета. Координатный и векторный способы 

расчета. Потери энергии в механизмах, КПД 

4/1 

6.  
Уравновешивание 

механизмов 

Уравновешивание механизмов. Силовые 

факторы нагружения корпуса машины. 

Условия уравновешенности механизмов. 

Уравновешивание плоских рычажных 

механизмов. Уравновешивание вращающихся 

тел (роторов). 

4/1 

7.  
Синтез рычажных 

механизмов 

Синтез механизмов. Кинематический синтез 

рычажных механизмов. Этапы и параметры 

синтеза. Целевая функция. Кинематический 

синтез рычажных передаточных механизмов. 

Синтез кривошипно-ползунного  механизма по 

двум положениям звеньев. Синтез кулисных 

механизмов. Кинематический синтез 

направляющих механизмов. 

Синтез механизмов с высшими 

кинематическими парами (ВКП). Основная 

теорема плоского зацепления. Профили зубьев 

колёс. Эвольвента, её свойства и её уравнение. 

Эвольвентное зацепление.  

4/1 

8.  
Синтез зубчатых 

механизмов 

Синтез зубчатых механизмов. Основные 

элементы и размеры эвольвентного 

цилиндрического прямозубого колеса. 

Способы изготовления эвольвентных зубчатых 

колёс. 

Изготовление эвольвентных колёс способом 

огибания. Инструмент для нарезания зубьев. 

Исходный контур (ИК) прямозубой рейки. 

Реечное станочное зацепление. Подрезание и 

заострение зуба колеса. Геометрические 

параметры эвольвентной зубчатой передачи 

4/1 

9.  

Синтез кулачковых 

механизмов. 

Виброактивность и 

виброзащита 

Кулачковые механизмы. Виды кулачковых 

механизмов и их особенности. 

Кинематические и динамические 

характеристики кулачковых механизмов. 

4/1 



 

 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела 

(темы) дисциплины 

Содержание раздела (темы) 

дисциплины 

Трудоемкость 

в часах 

машин Синтез кулачковых механизмов. Исходные 

данные и этапы проектирования механизма. 

Определение основных размеров, координат 

профиля кулачка, радиуса ролика толкателя и 

жёсткости замыкающей пружины механизма. 

Виброактивность и виброзащита машин. Виды 

механических воздействий на объект 

виброзащиты. Основные методы виброзащиты 

объекта. Вибрационные транспортёры. 

10.  

Основы 

конструирования и 

расчёта деталей 

машин 

Основы проектирования механизмов. Стадии 

разработки. Требования к деталям, критерии 

работоспособности и влияющие на них 

факторы. Виды нагрузок, действующих на 

детали машин. Материалы, применяемых в 

машиностроении, принципы их выбора. 

Критерии работоспособности. 

4/1 

11.  

Механические 

передачи 

Зубчатые передачи. Общие сведения и области 

применения. критерии работоспособности и 

причины выхода из строя зубчатых передач. 

Расчет зубьев прямозубых, косозубых, 

шевронных цилиндрических передач на 

контактную прочность. Расчёт передач на 

прочность. Конические зубчатые передачи, 

особенности расчета на прочность. Передачи с 

круговым зацепление Новикова. Особенности 

расчета планетарных передач. Волновые 

передачи. Зубчатые передачи с 

пересекающимися осями. 

Червячные передачи. Общие сведения и 

области применения. Критерии 

работоспособности и расчета. 

Фрикционные передачи и вариаторы. Общие 

сведения и области применения. Критерии 

работоспособности и расчета. 

Ременные передачи. Общие сведения и 

области применения. Критерии 

работоспособности и расчета. 

Цепные передачи. Общие сведения и области 

применения. Критерии работоспособности и 

расчета цепных передач. 

Передача винт-гайка. Критерии 

работоспособности и расчета. 

Планетарные, волновые, рычажные передачи. 

8/1 

12.  
Валы и оси Конструкция и расчёты на прочность и 

жёсткость. 

4/1 

13.  
Подшипники Подшипники качения. Основные типы, выбор 

и расчёт на прочность. Критерии 

работоспособности Подшипники скольжения. 

4/1 



 

 

№ 

п/п 

Наименование 

раздела 

(темы) дисциплины 

Содержание раздела (темы) 

дисциплины 

Трудоемкость 

в часах 

Основные типы. Критерии работоспособности 

и расчета. Выбор и расчёт на прочность. 

Уплотнительные устройства. Конструкции 

подшипниковых узлов.  

14.  

Соединения 

деталей 

Резьбовые (винтовые) соединения. 

Теория винтовой пары. 

Расчет на прочность при различных случаях 

нагружения. Расчет соединений включающих 

группу болтов. 

Фрикционные винтовые (клеммовые) 

соединения. Шпоночные, зубчатые 

(шлицевые), штифтовые, профильные 

соединения. Сварные, паянные, клеевые 

соединения. Расчет на прочность при 

постоянных и переменных нагрузках. 

Заклепочные соединения. Расчет на прочность. 

4/1 

15.  
Муфты 

механических 

приводов 

Муфты, классификация принципы подбора. 4/1 

16.  
Корпусные детали 

механизмов 

Корпусные детали. Принципы 

конструирования 

4/1 

 Итого:  68/14 

 

4.2. Лабораторные работы 
№ 

п/п 

№ раздела 

дисциплины 
Наименование лабораторных работ 

Трудоемкость 

(час) 

1.  2 Составление структурных схем и структурный 

анализ. Синтез рычажных механизмов. 

Оптимизация структуры. 

4/2 

2.  4 Динамическая балансировка ротора.  2 

3.  5 Кинематический анализ и синтез зубчатых 

механизмов.  

2 

4.  6 Построение эвольвентного профиля зубчатого 

колеса и схемы   зубчатого зацепления. 

4 

5.  7 Синтез кулачкового механизма.  4 

  Итого: 16/2 

 

4.3. Практические занятия (1-й семестр) 
№ 

п/п 

№ раздела 

дисциплины 
Тематика практических занятий 

Трудоемкость 

(час) 

1.  2 Структурный анализ и синтез рычажных 

механизмов. Оптимизация структуры. 

2/2 

2.  3 Кинетический синтез и анализ рычажных 

механизмов. Методы анализа и синтеза. Расчет. 

4/2 

3.  4 Динамическое исследование рычажных 

механизмов. Динамическое условие синтеза. 

2/2 

4.  5 Кинематический синтез зубчатых механизмов. 2 



 

 

Параметры синтеза, их расчет. 

5.  6 Синтез эвольвентного зубчатого зацепления, 

параметры синтеза. 

2 

6.  7 Синтез кулачкового механизма. Основные 

размеры механизма. Расчет 

2 

7. 8 Синтез кулачкового механизма. Определение 

координат и построения профиля кулачка. 

2 

  Итого: 16/6 

 

4.4. Практические занятия (2-й семестр) 
№ 

п/п 

№ раздела 

дисциплины 

Тематика практических занятий Трудоемкость 

(час) 

1.  3 Расчет винтовых передач. Определение моментов 

завинчивания. Расчет элементов резьбы. 

2 

2.  6 Расчет резьбовых соединений, нагруженных 

сдвигающими силами. 

2 

3.  6 Расчет резьбовых соединений, нагруженных 

отрывающими силами. 

2/2 

4.  6 Расчет шлицевых и шпоночных соединений. Расчет 

заклепочных соединений. 

2/2 

5.  6 Расчет сварных соединений. 2/2 

6.  3 Расчет цепных передач 2 

7.  3 Расчет ременных передач 2 

8.  3 Расчет зубчатых передач 2 

9.  4 Расчет валов и подшипников 2 

  Итого: 18/6 

 

 5. Перечень учебно-методического обеспечения самостоятельной 

работы обучающихся по дисциплине 

5.1. Самостоятельная работа 
№ 

п/п 
Вид самостоятельной работы Наименование работы и содержание 

1 Курсовой проект Структурный, кинематический и динамический 

анализ рычажных и зубчатых механизмов (по 

вариантам). 

1. Составление структурной схемы и 

структурный анализ механизма. 

2. Кинематический расчет рычажного 

механизма. 

3. Построение планов положения, скоростей, и 

ускорений механизмов. 

4. Силовой анализ рычажного механизма. 

5. Построение планов сил структурных групп и 

первичного механизма. 

6. Определение уравновешивающего момента 

на ведущем звене. 

7. Кинематический анализ зубчатого механизма: 

- составление структурной схемы; 

- определение передаточного отношения 

механизма. 



 

 

№ 

п/п 
Вид самостоятельной работы Наименование работы и содержание 

2 Изучение литературы  Теория механизмов и механика машин: Учеб. 

для втузов/ К.В. Фролов, С.А. Попов, А.К. 

Мусатов и др.; Под ред. К.В. Фролова. - М.: 

Высш. шк., 2008.-496 с. 

Артоболевский И.И. Теория механизмов и 

машин: Учеб. для втузов.- М.: Наука, 1988.- 640 

с.  

Попов С.А., Тимофеев Г.А. Курсовое 

проектирование по теории механизмов и 

механике машин: Учеб. пособие для втузов. – 

М.: Высш. шк. 2004. -458 с. 

Левитский Н.Н. Краткий курс по «Теория 

механизмов и машин» Учеб. для втузов. – М.: 

Высш. шк. 1986. 

3 Подготовка к лабораторным 

работам 

DINA. BAS. Программа кинематического и 

динамического расчета рычажных механизмов 

технологических машин. 

DINA 2-2. BAS. Программа кинематического и 

динамического расчета рычажных механизмов 

ДВС. 

FIST. Программа расчёта параметров 

кулачковых механизмов. 

ZUBSOL, ZUBSAT. Программы расчета 

планетарных механизмов и зубчатых колес. 

 

5.2. Учебно-методическое обеспечение самостоятельной работы 
№ 

п/п 
Наименование работы, ее вид Выходные данные Автор (ы) 

1 «Теория механизмов и машин». 

Лабораторный практикум. 

М.: Альтаир-МГАВТ, 

2015 г. 
Кокорева О.Г. 

2 «Теория механизмов и машин». Курс 

лекций. 

М.: Альтаир-МГАВТ, 

2015 г. 
Кокорева О.Г. 

3 «Теория механизмов и машин». 

Методические указания к практическим 

занятиям. 

М.: Альтаир-МГАВТ, 

2014 г. 
Кокорева О.Г. 

4 «Теория механизмов и машин». 

Методические указания и задания для 

курсового проектирования. 

М.: Альтаир-МГАВТ, 

2015 г. 
Кокорева О.Г. 

5 «Детали машин и основы 

конструирования. Методические 

указания по практическим занятиям» 

М.: Альтаир-МГАВТ, 

2007 г. 

Леонова О.В., 

Никулин К.С., 

Асоцкий М.М. 

6 Прикладные программы кафедры 

ППТМиР по расчету передач и деталей 

машин 

МГАВТ 
Леонова О.В., 

Никулин К.С., 

 

6. Фонд оценочных средств для проведения промежуточной 

аттестации обучающихся по дисциплине 

 Приведен в обязательном приложении к рабочей программе 



 

 

7. Перечень основной и дополнительной учебной литературы, 

необходимой для освоения дисциплины 
Название  Автор  Вид издания 

(учебник, 

учебное  

пособие) 

Место издания, 

издательство, год 

издания, кол-во 

страниц 

Основная литература 

Теория механизмов и 

машин (проектирование 

и моделирование 

механизмов и их 

элементов) 

Соболев А.Н., 

Некрасов А.Я., 

Схиртладзе А.Г. 

учебник Znanium.com 

- М.:КУРС, НИЦ 

ИНФРА-М, 2016. - 256 

с. 

Теория механизмов и 

механика машин 

К.В. Фролов, С.А. 

Попов, А.К. Мусатов 

и др.; Под ред. К.В. 

Фролова. 

учебник М.: Высш. шк., 2008 г. 

Дополнительная литература 

Теория механизмов и 

машин 

Артоболевский И.И. учебник М.: Наука, 1988 г. 

Детали машин Иванов М.И., 

Финогенов В.А. 

учебник М.:Высшая школа, 

2005 г. 

Справочник 

конструктора-

машиностроителя 

Анурьев В.И. 

учебник В 3т.-М.: 

Машиностроение, 

2006 г. 

Курсовое 

проектирование по 

теории механизмов и 

механике машин 

Попов С.А., Тимофеев 

Г.А. 

учебное 

пособие 

М.: Высш. шк. 2004 г. 

Краткий курс по 

«Теория механизмов и 

машин» 

Левитский Н.Н.  учебник  М.: Высш. шк. 1986 г. 

 

8. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети 

«Интернет», необходимых для освоения дисциплины 
№ 

п/п 

Наименование информационного 

ресурса 
Ссылка на информационный ресурс 

1.  

Электронно-библиотечная система 

«znanium.com» (учебно-методические 

материалы и литература) 

http://znanium.com/ 

2.  

Федеральное агентство по 

техническому регулированию и 

метрологии РОССТАНДАРТ 

(стандарты и технические условия) 

http://www.gost.ru/wps/portal/ 

 

http://znanium.com/
http://www.gost.ru/wps/portal/


 

 

9. Перечень информационных технологий, используемых при 

осуществлении образовательного процесса по дисциплине, включая 

перечень программного обеспечения и информационно-справочных 

систем  

№ 

п/п 

Наименование информационной 

технологии /программного 

продукта 

Назначение 

(базы и банки данных, 

тестирующие 

программы, практикум, 

деловые 

игры и т.д.) 

Тип продукта 

(полная лицензионная 

версия, учебная 

версия, демоверсия и 

т.п.) 

1.  Колебания в машинах и 

виброзащита 

Экранно-звуковое 

учебное пособие 

Учебный видеофильм 

2.  Зубчато-рычажные механизмы Экранно-звуковое 

учебное пособие 

Учебный видеофильм 

3.  Зубчатые передачи Экранно-звуковое 

учебное пособие 

Учебный видеофильм 

4.  Волновые зубчатые передачи Экранно-звуковое 

учебное пособие 

Учебный видеофильм 

 

10. Описание материально-технической базы, необходимой для 

осуществления образовательного процесса по дисциплине 

№ 

п/п 

Наименование 

специализированных аудиторий, 

кабинетов, лабораторий, 

тренажеров и пр./ 

Наименование оборудования 

Тип, 

марка 

Кол-во 

штук / 

рабочих 

мест 

Лаборатория «ДМ, ТММ и РТ» (ауд. П-104) 

1.  Узлы, конструкции, детали Узлы и детали машин общего 

назначения 

20 

2.  Лабораторная установка для 

нарезания зубчатых колёс (7шт.) 

ТММ 42/1 7 

3.  Лабораторная установка для 

исследования червячной передачи 

б/н 1 

4.  Макет рычажно-ползунного 

механизма 

б/н 1 

5.  Болты, зубчатые колеса и другие 

вспомогательные детали и узлы 

 20 

6.  Лабораторная установка 

«Динамическая балансировка ротора» 

б/н 2 

Лаборатория «САПР» (ауд. П-114) 

1.  Компьютеры PC-совместимые с 

установленной CAE-системой 

автоматизированного расчета и 

проектирования механического 

оборудования и конструкций в 

области машиностроения APM 

WinMachine 

APM Cam – модуль расчета и 

проектирования кулачковых 

механизмов 

APM Dynamics – модуль 

кинематического анализа 

рычажных механизмов 

10 

2.  Проекционное оборудование  1 

 



 

 

11.Методические указания для обучающихся по освоению 

дисциплины 

Преподавание дисциплины ведется с применением следующих видов 

образовательных технологий: 

лекционные – передача учебной информации от преподавателя к 

студентам, как правило, с использованием компьютерных и технических 

средств, направленная в основном на приобретение студентами новых 

теоретических и фактических знаний; 

лабораторные – практическая работа студента под руководством 

преподавателя, связанная с использованием компьютерного и 

измерительного оборудования, направленная в основном на приобретение 

новых фактических знаний и практических умений; 

практические – практическая работа студента под руководством 

преподавателя, связанная для обеспечения связи теории и практики, 

содействующий выработке у студентов умений и навыков применения 

знаний, полученных на лекции и в ходе самостоятельной работы. 

использованием компьютерного и измерительного оборудования, 

направленная в основном на приобретение новых фактических знаний и 

практических умений; 

информационные – использование электронных образовательных 

ресурсов при подготовке к лекциям, лабораторным и практическим занятиям; 

самостоятельная работа – изучение студентами теоретического 

материала, подготовка к лекциям, лабораторным работам, оформление 

конспектов лекций, отчетов, курсового проекта (работы), работа в 

электронной образовательной среде и др. для приобретения новых 

теоретических и фактических знаний, теоретических и практических умений; 

интерактивная – привлечение студентов к взаимодействию с 

преподавателем и друг с другом на достижение целей занятий при 

проведении как лекций, так и практических и лабораторных работ с 

применением, по необходимости, проекционного и другого интерактивного 

оборудования, а именно: 

- выполнение лабораторных работ с применением интерактивной 

формы занятий, заключающейся во взаимодействии студентов друг с другом 

в группе 3-4 человек с разделением видов их деятельности для достижения 

общего результата испытаний на лабораторных установках (9 часов). 

Текущая аттестация студентов производится в следующих формах: 

 выполнение лабораторных, практических работ и курсового проекта; 

 защита лабораторных работ, сдача практических работ и защита 

законченного курсового проекта; 

 отдельно оцениваются личностные качества студента (аккуратность, 

исполнительность, инициативность). 
 

Итоговый контроль по дисциплине проходит в 6 семестре в форме 

экзамена. 
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Технологии интерактивного обучения при разных формах занятий в часах. 

Методы и формы 
Виды занятий 

Л ПЗ С ЛР КП/КР РГР Р СРС 

IT-методы         

Работа в команде    2     

Метод конкретных 

ситуаций 
   2     

Доклад         

Дискуссия    2     

Творческое задание         

Итого интерактивных 

занятий 
   6     


