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1. Место дисциплины в структуре образовательной программы   
Дисциплина «Современные языки программирования в инжиниринге» 
относится к обязательным дисциплинам математического и 
естественнонаучного цикла. Для освоения дисциплины обучающимся 
необходимо обладать знаниями по следующим дисциплинам: 
1. Информатика 
2. Математика 
3. Физика 
4. Общая электротехника и электроника 
Дисциплина обеспечивает освоение компетенций по последующим 
дисциплинам: 
1. Теоретические основы электротехники 
2. Электрооборудование судов 
3. Основы автоматики и теории управления техническими системами 
4. Технология технического обслуживания и ремонта судов 
5. Автоматизированные системы управления СЭУ 
6. Диагностирование судового электрооборудования 



  
2. Планируемые результаты обучения по дисциплине 

В результате освоения дисциплины обучающийся должен: 
 

 Знает базовую конфигурацию и принципы работы генераторных и 
распределительных систем, подготовку и пуск генераторов; 

 Обладает навыками эксплуатации генераторных и распределительных 
систем; подготовки и пуска генераторов; 

 Умеет обеспечивать параллельное соединение генераторных установок 
и переход с одной на другую; 

 Знает базовую конфигурацию и принципы работы электромоторов, 
включая методологию их пуска; 

 Обладает навыками эксплуатации электромоторов; 

 Знает базовую конфигурацию и принципы работы высоковольтных 
установок; 

 Обладает навыками эксплуатации высоковольтных установок; 

 Знает базовую конфигурацию и принципы формирования и работы 
контрольных цепей и связанных с ними системных устройств; 

 Знает базовую конфигурацию, принципы работы и характеристики 
базовых элементов электронных цепей; 

 Знает базовую конфигурацию, принципы работы автоматических 
контрольных систем; 

 Знает базовую конфигурацию, принципы работы, функции, 
характеристики и свойства контрольных систем для отдельных 
механизмов, включая органы управления главной двигательной 
установкой и автоматические органы управления паровым котлом; 

 Знает базовую конфигурацию и принципы работы систем управления 
различных методологий и их характеристики; 

 Знает базовую конфигурацию, принципы работы и характеристики 
пропорционально-интегрально-дифференциального (ПИД) 
регулирования и связанных с ним системных устройств для управления 
процессом; 

 
3. Объем дисциплины по видам учебных занятий 

Объем дисциплины составляет 2 зачетных единиц, всего 72 часа, из 
которых 48 (8) часа составляет контактная работа обучающегося с 
преподавателем (32 (4) часов занятия лекционного типа, 16 (4) часов занятия 
семинарского типа (семинары, практические занятия, лабораторные работы и 
т.п.), 24 (64) часов составляет самостоятельная работа обучающегося 

 
 



4. Основное содержание дисциплины 
1. Основные понятия курса, отличия и общее между микропроцессором 

(МП) и микроконтроллером (МК). 
2. МК Ардуино, типы и виды. 
3. Среда Ардуино, подключение и запуск МК, тестовые примеры. 
4. Широтно-импульсная модуляция. 
5. Структура программы, язык С и Wiring, синтаксис языка, тестовые 

примеры. 
6. Последовательный порт. 
7. Цифровой и аналоговый сигнал. 
8. Фоторезистор 
9. Зуммер (модуль звука) 
10. Датчик температуры 
11. Светодиоды и светодиодные матрицы 
12. Светодиодная LED шкала 
13. Светодиодная матрица и сдвиговый регистр 
14. Ультразвуковой датчик расстояния 
15. Инфракрасный датчик расстояния 
16. Транзистор 
17. Электромотор 
18. Сервопривод 
19. Шаговый двигатель 
20. Ходовая часть робота 
21. Управление моторами 
22. Символьные и графические дисплеи 
23. Принципы вывода графики на дисплее 
24. Радиочастотная идентификация 
25. Карта памяти SD 
26. Аудио плеер 
27. Подключение Ардуино к сети интернет 
28. Подключение по радио-каналу 
29. Видеоканал и удаленное управление 
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